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e Motivagao

e Objetivo da Pesquisa
e Como atingir objetivos
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@ Trabalhos relacionados
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@ Plataformas estabilizadora Gimbals usadas em UAVs

@ Para que servem?




ACCES i A
1o & Motivagao

SDT

ACCESL - Tépicos principais da motivagéo:
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Franco
@ Drones cada vez mais populares
Motivagao

@ Legislagdo nos EUA
e Video 1

@ Melhores imagens e videos
e Video 2

@ Futuro: uso de drones



Objetivo

SDT
ACCES-Lab Realizar um estudo sobre o controle para suportes

P.L. Franco, eletromecénicos (as gimbals) de camera instalada em

Franco

quadcopters bem como uma implementagéo experimental deste
controle, visando obter um protétipo que diminua os distarbios
sobre 0 sistema e maximize a qualidade das imagens obtidas

Objetivo da
Pesquisa

@ Modelagem de sistemas
@ Controle

@ Processamento de Sinais
@ Software

@ Hardware
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Seguir o cronograma:

@ Revisdo bibliogréafica

e Quadcopters

e Gimbals

o Robdtica

e Sistemas embarcados
e Trabalhos relacionados

@ Simulagio:

e Quadcopter
e Gimbal
e Quadcopter + Gimbal

© Experimento
e Gimbal



ACCES
Lab &

SDT
ACCES-Lab

P. L. Franco,
Franco

Resultados
esperados

Resultados esperados

@ Modelo do sistema
@ Protétipo gimbal

@ Obtencéo de melhores qualidade de imagens e videos pelas
cameras instaladas nos drones

@ Diminuicéo dos disturbios do meio sobre a cAmera



Trabalhos relacionados
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ACCES-Lab
P. L. Franco,
Franco
@ J. Johansson, Modelling and control of an advanced camera gimbal.
Linkdpings universitet, 2012.
@ M. Ernesto, UAV Stabilized Plataform.
Czech Technical University, 2007.
@ A. Bredenkamp, Development and control of a 3-axis Stabilished Plataform.
Trabalhos University of Stellenbosch, 2010.
relacionados
@ S. Bouabdallah, Design and control of quadrotors with application to

autonomous flying.
Ecole Polytechnique Fédérale de Lausanne, 2007.
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